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基于 !"# 总线的高低温试验箱监控系统
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摘 要 ! 本 文 介 绍 了 一 个 基 于 #$% 总 线 的 高 低 温 试 验 箱 监 控

系 统 "其 特 点 在 于 应 用 #$% 总 线 进 行 信 息 传 递 % 文 中 较 详 细

的 介 绍 了 以 &#’()*+ 总 线 控 制 器 为 核 心 的 #$% 总 线 接 口

板 "包 括 硬 件 设 计 和 软 件 设 计 两 部 分 % 其 中 "硬 件 部 分 着 重

&#’()*+ 的 结 构 特 点 与 接 口 设 计 " 软 件 部 分 着 重 &#’()*+
与 单 片 机 的 编 程 设 计 %

关 键 词 ! "#$ 总 线 !%"&’()*!编 程
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) 系统的总体结构
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! "#$ 接口控制板的软件设计
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